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ABSTRAK 

 Untuk menjalankan motor-motor listrik pada industri, terkadang dibutuhkan 

sumber tegangan listrik AC dengan amplituda dan frekuensi yang berbeda dengan sumber 

tegangan listrik AC yang disediakan oleh jaringan jala-jala/grid. Dalam hal ini jala-jala 

yang disediakan oleh PT. PLN adalah bertegangan 220 V dengan frekuensi 50 Hz. Pada 

penelitian ini dilakukan simulasi Pengaturan Kecepatan Motor Induksi Dengan 

Cycloconverter, yang mereduksi frekuensi fundamental 50 Hz menjadi frekuensi variabel. 

Tujuannya untuk mengurangi kecepatan motor induksi dengan cara mereduksi frekuensi 

masukan motor induksi tersebut. Komponen yang digunakan dalam pembuatan rangkaian 

cycloconverter adalah SCR (Silicon Controlled Rectifier). SCR merupakan keluarga dari 

komponen elektronika daya thyristor. Spesifikasi motor induksi satu fasa yang digunakan 

dalam pengujian rangkaian cycloconverter ini adalah motor Induksi 1200 rpm, 380 V, 50 

Hz, 2hp. Hasil pengujian pada beban motor induksi tiga fasa dengan beban 4 Nm, untuk  f 

= 35 Hz, kecepatan motor n =  1911  rpm, Pada f = 25 Hz, kecepatan motor n =  1414  rpm. 
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