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ABSTRAK

Gantry Crane adalah salah satu dari sekian banyak alat pengangkat dan
pemindah bahan, alat ini dapat memindahkan beban dalam arah tiga gerakan, yaitu
gerakan pengangkatan berupa gerak naik turun ( hoisting), gerakan gerakan
melintang sepanjang girder crane yang dilakukan oleh unit trolly pengangkat
(transversing) dan gerakan longitudinal sepanjang rel yang dilakukan oleh satu unit
girder (gantry)

Trolley merupakan alat yang dipasangkan pada gantry crane dan merupakan
komponen utama dalam gantry crane, trolley yang baik akan membuat usaha
pengangkatan barang yang dilakukan |ebih efisien

Dalam perencanna gantry crane ini penulis menggunakan kriteria design

alat dari beberapa literatur yang ada.
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