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ABSTRAK 

 

 Dalam bidang perindustrian banyak sekali digunakan  motor – motor listrik untuk 

keperluan suatu produksi atau lainnya, salah satu yang digunakan adalah motor induksi 

rotor belitan. Pada industri, beban mekanik yang digunakan ada bermacam – macam, untuk 

itu dibutuhkan suatu sistem pengaturan kecepatan agar kecepatan motor induksi tersebut 

sesuai dengan yang diinginkan. Permasalahan yang paling umum dalam mengendalikan 

kecepatan motor induksi adalah sempitnya daerah pengaturan yang diperoleh. Hal ini 

disebabkan karena motor induksi dirancang untuk berkerja pada kecepatan yang relative 

konstan. Untuk memperoleh daerah pengaturan yang kecepatannya  lebar, diperlukan biaya 

yang cukup mahal. Dari berbagai cara pengaturan kecepatan motor induksi, salah satu cara 

yang dapat digunakan adalah dengan merubah parameter rotornya. 

 

 Dari hal tersebut, Penulis mencoba mensimulasikan suatu system yang dapat 

mengatur perubahan kecepatan putar pada rotor sesuai dengan kebutuhan. Dimana pada 

penulisan ini, Penulis menambahkan Chopper pada rangkaian rotor, sehingga mendapatkan 

daerah pengaturan kecepatan yang lebih luas. 
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