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ABSTRAK 

Kebocoran gas menjadi salah satu perhatian keamanan yang ada dilingkungan 

rumah tidak jarang ditemukannya kasus kebocoran tabung LPG yang 

mengakibatkan korban jiwa dan kerugian pada penggunanya. untuk mengurangi 

terjadinya kebocoran gas maka dirancanglah sebuah alat yang berfungsi sebagai 

keamanan pada penggunaan tabung LPG yang terintegrasi secara otomatis. Dengan 

Pengujian Sensor MQ-2 30 kali percobaan di peroleh 18 kali percobaan yang 

berhasil dengan jarak 25-31 cm. sehingga bisa membuka kunci pemutar pada 

regulator, buzzer berbunyi dan mengirimkan notifikasi ke aplikasi Blynk. dengan 

pengujian Sensor IR-Flame 30 kali percobaan di peroleh 30 kali percobaan yang 

berhasil dengan jarak 1-30 cm. sehingga bisa membuka kunci pemutar pada 

regulator, buzzer berbunyi dan mengirimkan notifikasi ke aplikasi Blynk. Sistem 

pengaman hanya akan aktif jika salah satu sensor maupun kedua sensor mendeteksi 

adanya kebocoran gas atau api yang di timbulkan saat terjadinya kebocoran pada 

gas. 

Katakunci : GAS, IR-Flame, MQ-2, Blynk, NodeMCU ESP8266
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ABSTRACT 

Gas leakage is also one of the security concerns in the surroundings of the house. 

It is not uncommon to find cases of LPG pipes leaks that result in deaths and losses 

to its users. To reduce the occurrence of gas leaks then designed a tool that 

functions as security on the use of automatically integrated LPG tubes. With the 

MQ-2 Sensor Test 30 trials at 18 trials that succeed at a distance of 25-31 cm. so 

that it can unlock the rotor on the regulator, the buzzer sounds and sends 

notifications to the Blynk application. with the IR-Flame Sensor testing 30 trial at 

30 tries that work at the distance of 1-30 cm. The security system will only be 

activated if either of the sensors or both sensors detect a gas leak or a fire occurred 

when the gas leaks occurred. 

Keywords : GAS, IR-Flame, MQ-2, Blynk, NodeMCU ESP8266 


